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1 GPS - Parser

Damit die GPS Daten in einer GPS-Software angezeigt werden kdnnen, missen sie
von den anderen Messdaten getrennt werden. Dazu habe ich ein kleines Programm
geschrieben.

Deses kann man hier runterladen:

http://flyer.lanz-mechatronics.ch

[ ol GPS Parser I.':' | (=] |ﬁr

FLYER-Data-Logger #— L. v E

GPS Parser B Innovation in Mobility

Messdaten laden ] | Starten

[7] GPS Datumformat vertauscht

L

Unter ,Messdaten laden“ kann das jeweilige SEQLOGO00.txt File hinzugefugt werden.

Bitte Uberpriufen, ob das GPS-Zeitformat in dem SEQLOGAOO.txt
korrekt ist.

Grund: Bei den 10 Velos, die zuletzt ausgeliefert worden sind, wurde die
Software ein wenig optimiert. Dabei wurde leider das Format vertauscht.

1. Gewinschtes SEQLOGOO.txt File 6ffnen.
(Je nach File-Grosse kann dies ziemlich lange dauern)
2. Erste GPS Zeile in der Log-Datei suchen.



http://flyer.lanz-mechatronics.ch/
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3. Dazu im File nach unten scrollen:

-
J SEQLOGO0_Studienmessung_09.09.13 - Editor

Datei Bearbeiten Format Ansicht ¥

I b

GP5$Zeitstempel;
D$07,/08/2013 10
07/08/2013 10:
07/08/2013 10:
07/08/2013 10:
07/08/2013 10:
07,/08/2013 10:
07/08/2013 10:
07,/08/2013 10:
07/08/2013 10:
07/08/2013 10:
07/08/2013 10:
07/08/2013 10:
07/08/2013 10:
07/08/2013 10:
07/08/2013 10:
07/08/2013 10:
07/08/2013 10:
07/08/2013 10:
07/08/2013 10:
07/08/2013 10:
$07 /0872013 10:
$07 /0872013 10:
07/08/2013 10:
07/08/2013 10:
07,/08/2013 10:
07/08/2013 10:
07,/08/2013 10:
07/08/2013 10:
07/08/2013 10:

9995599999959 999999999999999

-

????????????????????????????g
[t
$a

.521;
. 584;
. 647;
. 710;
L773;
. 836;
. 898;
. 961;
.024;
. 087;
.150;
.212;
.275;
.337;
.400;
.463;
. 526;
. 589;
.652;
.714;
777
. 840;
.903;
. 966;
. 028;
.091;

DATASZeitstempel;Moment; Spannung; Strom
Lat1dude Longitude; Altitude; satellites;km/h
: .311
.393;
.45?,

236; 838;44
236:837:44
236;838;44
236;837;44
237:839;44
236;838;45
237:838;44
236;838;45
236;838;44
236;838;44
237:838;44
235;838;45
236;837;44
236; 838;44
237:838;44
236;837;44
236;837;44
236;838;44
237:836;45
236;838;44
236;837;43
236;838;44
237;838;44
237:837;44
237;838;44
236;838;44
236;838;44
236;837;44
236;838;44

> =
4. ~| SEQLOGOO_Studienmessung_09.09.13 - Editor

e

Datei

Bearbeiten

Format Ansicht ?

)

D$12/08/2013
D$12/08/2013
D$12/08/2013

D$12/08/2013
G$08/12/2013
D$12/08/2013
D$12,/08/2013

D$12/08/2013
D' D /0R /207

D$12/08/2013
D$12/08/2013
D$12,/08/2013
D$12/08/2013
D$12/08/2013
D$12/08/2013
D$12/08/2013
D$12/08/2013
D$12/08/2013
G$08/12/2013
D$12,/08/2013
D$12/08/2013
D$12/08/2013
D$12/08/2013
D$12/08/2013
D$12/08/2013
D$12/08/2013
D$12/08/2013
D$12,/08/2013

==

<

orma

20:
20:
20:

20:
20:

20

tuve rta’ ﬁs”ifht 247

=3

3
: 3

31

20:

20:
20:
20:
20:
20:
20:
20:
20:
20:
20:
20:
20:
20:
20:
20:
20:
20:

31:
31:
C ¥ &

03.666; 331;824;270
03.729;472;828;264
03.792;600; 831; 282
:03.855;711;838; 268
:03.922;755;839; 259

:04.013;788;847;258
:04.077;797;845; 255
:04.141;803;845;243
04.204;815;854;236

239

:04 456 750 856 236
:04.519;702;837;229
:04.581;617;835;245
:04.644;519; 839; 241
:04.707;397;834;233
:04.770; 303; 828; 258
:04.833;267;816; 257
:04.897; 306, 818; 255
:04.964;412; 835; 242
:04;47.5290451;
:05.053;566; 843; 257
:05.117;640; 837; 249
:05.180;683; 845; 250
:05.244;711,839; 241
:05.307;728;841; 253
:05.369;701;837;263
:05.432;668; 839; 254
:05.495;660; 845; 249
:05.558;565; 834; 251

30:03;47.5290565;7.61438513;289.899994;11;5.40704012

7.61435843;289.899994;10;7.6323204

5. Ob das Format vertauscht ist erkennt man an:

D$12/08/2013
G$08/12/2013

Hier wurde der Tag mit dem Monat vertauscht!
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6. Ist dies der Fall, muss beim Programm ein Hakchen bei:
,GPS Datumformat vertauscht* gemacht werden!

o) GPS Parser M

FLYER-Data-Logger #— L 7" E= 3

GPS Parser O Innovation in Mobility

[ Messdaten laden ] M:\#Projekte _Labor\DatalLogger‘\Analyse \UNI|-Messur
[¥] GPS Datumformat vertauscht s mm—

Wenn das Format Korrekt ist, darf man das Hakchen nicht setzen!

Mit einem Klick auf ,Starten” wird die Konvertierung ausgefihrt:

il B
a-! Konvertieren E@g

Konvertierung lauft. Bitte warten!

——

Nach erfolgreicher Konvertierung sind folgende Files neu entstanden:

Name . Anderungsdat
|| SEQLOGOO_Studienmessung_09.09.13 30.09.201310:3
| SEQLOGO00_Studienmessung_09.09.13.TXT_data \ 02.10,2013 16:3
| SEQLOGO00_Studienmessung_09.09.13.TXT_gps \ 02.10.2013 16:3

Das File mit der Endung _data enthalt nun nur noch die Messdaten des ,SEQLOGO00
Files. Und das File mit der Endung _gps nur noch die GPS Daten.
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2 GPS Software
2.1 Moglichkeiten

Um die GPS Daten zu visualisieren gibt es diverse Software. Getestet wurden
folgende Varianten:

e Google Earth
e GPS-Track-Analyse.NET

2.2 GPS-Track-Analyse.NET

2.2.1 Infos
Die Software eignet sich hervorragend um die gefahrene Strecke auf einer Karte zu
visualisieren. Diverse interessante Features:

e Hohenprofil-Darstellung

e Selektierte Strecke auf Hohenprofil wird automatisch auch auf der Karte
markiert.

e GPS-Hbhenmessungen kénne mit NASA-HOhenprofilen abgeglichen werden

2.2.2 Download
Die Software GPS-Track-Analyse.NET kann hier heruntergeladen werden:

http://www.gps-track-analyse.de/7.html (Stand 01.10.2013)

Auf der erwdhnten Homepage wird folgender Downloadlink angegeben:

http://www.computerbild.de/download/GPS-Track-Analyse.NET-6202058.html

2.2.3 Importfilter

Um die GPS-Daten vom Flyer DatenLogger zu importieren, ist ein Import-Filter
notwendig. Ich habe fur den Logger einen passenden Filter erstellt dieser kann hier
runtergeladen werden:

http://flyer.lanz-mechatronics.ch

Den Filter muss man dem Programm GPS-Track-Analyse.NET hinzufiigen:

e Datei/ Importfilter verwalten

e Neuen Importfilter hinzuftigen

e Den Filter Flyer-GPS. filter.config auswahlen
o Fertig.

A Will man nun eine GPS-Datei 6ffnen, ist dieser Filter auszuwahlen!



http://www.gps-track-analyse.de/7.html
http://www.computerbild.de/download/GPS-Track-Analyse.NET-6202058.html
http://flyer.lanz-mechatronics.ch/
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Name . Anderungsdat

|| SEQLOGO00_Studienmessung_09.09.13 30.09.2013 10:2
;, SEQLOGO0_Studienmessung_09.09.13.TXT_data 02.10.2013 16:3

i _, SEQLOGO0_Studienmessung_09.08.13.TXT_gps 02.10.2013 16:3
|
|

| |

< | 1 | »
name: SEQLOGO0_Studienmessung 09.C v [Flyer-GPS (*bet) '] |
[ Offnen J [ Abbrechen ]

— - —J

2.2.4 Hohenprofilabgleich

Die Hohendaten von den meisten GPS-Sensoren sind bekanntlich ziemlich ungenau.
Die Positionsdaten werden hingegen relativ genau ermittelt. Anhand der
Positionsdaten kann man die Hohendaten mit Hilfe einer Hohen-Karte anpassen.

NASA bietet solche Hohen-Karten an. Die erforderliche N47007.hgt Datei kann hier
runtergeladen werden:

http://netqis.geo.uw.edu.pl/srtm/Europe/N47E007.hgt.zip (Stand 02.10.2013)

In der Menileiste unter Hohenwerte/ SRTM — HOhendaten zuweisen muss das
N47E007.hgt File verlinkt werden.

Anschliessend werden allen Punkten die neuen Héhendaten zugewiesen:

Beispiel:
Vorher:

TP: 01H: 267.90 m |v: 0.00 km/h | L: 0.000 km |t: 00:00:00
512

= el A A AGAAN A AL

m | »



http://netgis.geo.uw.edu.pl/srtm/Europe/N47E007.hgt.zip
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Nachher:

TP:0[H: 257.04 m |v: 0.00 km/h | L: 0.000 km |t: 00:00:00

§ I s e “J‘ll“----"m;‘:‘.“ " A _— A _A,.L i LL.‘ ot

Es ist sehr schon ersichtlich, wie unrealistische Peaks (sehr wahrscheinlich aufgrund
von GPS-Stdérungen) entfernt wurden

2.2.5 Pausen und Maxima-Werte rauslesen
Mit der Software ist es auch mdglich gewisse Analysen mit den GPS-Daten
durchzufiihren. Ein interessantes Tool ist: Trackpoints/ Extremwerte suchen

Damit kann man zum Beispiel Pausen und einzelne Fahrten ermitteln:

exremuerte sucnen — )
Extremwerte suchen

Wahlen Sie einen Trackpaint,

um ihn in der Grafik und der Tabelle zu markisren.

Pause bei TP 924 ca. 1803 Minuten
Pause bei TP 2510 ca. 58 Minuten

Pause bei TP 5124 ca. 3771 Minuten | _

Pause bei TP 6658 ca. 505 Minuten
Pause bei TP 8629 ca. 795 Minuten
| Pause bei TP 5813 ca. 262 Minuten
Pause bei TP 11076 ca. 24 Minuten
Pause bei TP 12712 ca. 157 Minuten |
Pause bei TP 13873 ca. 54 Minuten
Pause bei TP 13351 ca. 98 Minuten
I Pause bei TP 16774 ca. 672 Minuten I
Pause bei TP 18857 ca. 465 Minuten
1 Pause bei TP 19058 ca. 151 Minuten
i Pause bei TP 21835 ca. 3635 Minuten =
|
|| | Ales auswahlen | | Ausw. umkehren | | Alles abwahlen |
I
| Pausen = 3 min H max W max
I [] H min [ W min
! ["] HF max [ TFmax  [] Temp max
I
i [] HF min [] TF min [] Temp min :
N I
i Als Waypoint(s) eintragen | | Hilfe | | Beenden | i
| | ||

Daraus lasst sich ermitteln, wie oft das Fahrrad benutzt wurde. Klickt man auf eine
Pause, wechselt auch automatisch die Karte zu dem jeweiligen Punkt auf der Karte.
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2.3 Google Earth
Will man die Daten in Google Earth anzeigen geht man folgendermassen vor:
Auf den Reiter Export klicken:

e el b X
Statistik / Analyse  Steigungsdiagramm Expon*

Es muss sichergestellt sein, dass Google-Earth installiert ist. Ist dies der Fall, kann
man unter ,Google Earth“ den Pfad von googleearth.exe angeben. Anschliessend
kénnen die Daten direkt exportiert werden.

KML / KMZ -> GoogleEarth \ -> Projekt-Ordner I GPX -> MapSource l

-~

GoogleEarth e
Vollstandiger Pfad zu GoogleEarth (siche in der Hiffe) :
C:\Program Files {x86)\Google"Google Earth'client\googleearth exe

GoogleEarth suchen

Format der Export-Datei
@ KML - Datei erstellen () KMZ - Archiv erstellen

Name des GPS-Device in GoogleEarth:
SEQLOGO0_Studienmessung_09.09.13.TXT _gps

Trackpfad
Trackpfad erstellen 1 & BreteinPixel 100 |44 Transparenzaradin %

() Manuelle Farbe s () Zifallsfarben je Track

@©) Farbverauf nach Wertgrife |Geschwindigkeit v

m

@ Trackpfad immer am Boden gebunden - “clamp ToGround™
(") Hohenangaben des Trackpfades relativ zum Boden - "relative ToGround”
") Hohenangaben des Trackpfades absolut zu NN - “absolute”
[] Pfad zum Boden verangem ( nur wirksam bei relative ToGround und absolute )
Trackpoints
[ A Trackpoirts erstellen Skalieung 1.0 |24

Anzeige mit : (V] lcon [¥] Trackpoint-Nummer  [| Hohe
[7] Fahrzeit [] Geschwindigkeit (V] Datum  [¥] Uhrzeit

Waypoints
[ 5 Waypoints erstellen v Symbole aus GTA verwenden

Ubergeordneter Hohenbezug der Waypoints :

Durch Aktivierung dieser Option erhalten die Waypoints den Hohenoffset als Hohen-
angabe und enthalten nicht mehr die tatsachliche Hohe G.NN, diese wird aber noch in
den Daten der Balloons angezeigt. - Einstellung "0" deaktiviert die Option.

0 |4 Hohenoffset der Waypoints Gber Boden in Meter

[7] Bezugslinie zum Boden darstellen { Zum Boden verangem )

Fotos

Eiﬂ Miniaturen von Fotos in KMZ-Archiv einbinden

[] Zusatzlich eine Kopie der KML-Datei / des KMZ-Archivs speichem

[ GoogleEarth staten und ausgewahite Inhalte Ubergeben
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Beispiel Track in Google Earth:

Binningen;

;N




